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ADVERTENCIAS

Quando em operagao, este dispositivo
pode ocasionar choque elétrico caso seja
manuseado de maneira incorreta.

A instalacdo do inversor deve ser efetuada dentro
do climatizador e por um profissional qualificado
para tal funcdo;

= Durante ainstalacdo, certifique-se que o mesmo se
encontra desenergizado e a conexdo dos terminais
firmes para garantir que ndao ha nenhum mau
contato;

= Certifique-se que os circuitos de alimentagdo e
saida do inversor possuem aterramento de acordo
com a ABNT NBR 5410;

= Siga as normas de seguranca em instala¢des
elétricas NR 10, e segurancga no trabalho NR 12;

= Para qualquer tipo de medicdao de tens3do ou
corrente em algum periférico do inversor, garanta
gue o instrumento pertence a classe adequada
para tal procedimento;

= Jamais faca qualquer tipo de alteracdo no produto;

= O inversor deve permanecer no minimo 25 cm
afastado de equipamentos e fios sensiveis, como
por exemplo: controladores de temperatura, CLP's
e etc.;

= Recomenda-se a utilizacdo de dispositivos de
protecao para ligar os periféricos ao inversor, e
supressores de ruido em paralelo com os
periféricos;

= Nainstalacdo, nunca passe cabos de poténcia junto
com o cabo que liga a IHM com a placa base, pois
isso ira prejudicar a comunicagao. Para verificar a
robustez da comunicacdo, utilize o modo teste
descrito no manual, quanto menor o valor de
perda, melhor sera a comunicacdo;

= N3o ligar o inversor com a tampa aberta, sempre
coloque a tampa antes de energizar o sistema.

= Utilize cabeamento adequado ao solicitado no
projeto elétrico e de acordo com as normas
técnicas vigentes;

= Utilize sempre passa cabos para passar a fiacao
elétrica, caso contrario o produto perderd a
garantia;

= Nunca submeta o IRX2 a uma temperatura fora da
faixa de 0 a 50 °C pois ird causar danos irreversiveis;

Este dispositivo contém PCls (Placas de

Circuito Impresso) com componentes

eletronicos que sdo sensiveis a descargas

eletrostaticas. Nao remova o gabinete e
manuseie as PCls.

= Certifique-se de desacionar a saida do inversor

antes de realizar qualquer alteracdo de parametros
e que a mesma ndo pode ser habilitada
remotamente durante a programacgao;

= Utilize terminais FastOn fémea para conectar os

fios/cabos do inversor, isto deixa a conexdo mais
firme e evita com que haja pedacos de condutores
na placa, que poderiam ocasionar curtos-circuitos;

= Efetue a conexdo dos cabos do motor diretamente

na saida do inversor. Ndo utilize contator para
energizar o motor;

= Cada periférico possui seu terminal de conexdo,

nao efetue emendas de dois cabos no mesmo
conector;

Nunca tente alterar ou mexer nos terminais de
poténcia ou ligacdo do motor durante operagao.
Mesmo apds desenergizado, estes terminais ainda
apresentam risco de choque elétrico;

Este dispositivo contém capacitores que
permanecem energizados apds o desligamento.
Aguarde pelo menos 10 minutos apds o
desligamento para manusear o dispositivo;

Cuidado para ndo conectar a rede elétrica nos
bornes de conexdao do motor, pois ird ocasionar a
gueima do inversor;

Ap0s a correta instalacdo, siga os seguintes passos:

» Verifigue se todas as conexdes de aterramento,
poténcia e controles estdo corretas e firmes;

» Verifique se as conexdes, corrente e tensdo do
motor estdo de acordo com o inversor;

» Separe o motor da carga (mecanicamente), se
nao for possivel tenha certeza de que o giro em
qgualquer direcdo (horario/anti-horéario) nao
cause danos a maquina ou ao usuario;

= Verifique se a tensdo da rede estd dentro da faixa
permitida para alimentar o inversor, 220V + 10 %

= O inversor deve obrigatoriamente ser instalado
dentro do climatizador pois requer ventilagdo
externa para dissipac¢ao do calor.

O DESCUMPRIMENTO DESSAS RECOMENDAGOES PODE LEVAR A MORTE, FERIMENTOS, DANO AO

EQUIPAMENTO E PERDA DE GARANTIA DO PRODUTO.




Manual de instrugoes

EspecificagOes técnicas

IRX2 - MotorFix Pro 05 1/2cv
IRX2 - MotorFix Pro 10 1cv
IRX2 - MotorFix Pro 20 2¢CV
IRX2 - MotorFix Pro 05 2,6 A
IRX2 - MotorFix Pro 10 40A
IRX2 - MotorFix Pro 20 7,3 A
IRX2 - MotorFix Pro 05 3,4A
IRX2 - MotorFix Pro 10 52A
IRX2 - MotorFix Pro 20 9,5A
IRX2 - MotorFix Pro 05 40A
IRX2 - MotorFix Pro 10 8,0A

Motor
recomendado

Corrente nominal
saida

Corrente maxima

Corrente maxima

de entrada

IRX2 - MotorFix Pro 20 13,0 A
TempeNratura de 100 °C
protecdo

IRX2 — MotorFix Pro 05
Tensdo de

i 5 220V

Ao IRX2 - MotorFix Pro 10
Monofasico ou 10 %

bifasico .
IRX2 - MotorFix Pro 20

Frequéncia de

entrada 50/60 Hz
Freqyenaa 50/60 Hz
nominal do motor

Frequéncia de 1290 Hz

saida

Frequéncia de 5. 10 ou 15 kHz

chaveamento

Tipo de controle V/F
Tempe[atura de 0a50°C
operagao

Umidade relativa 0a9%0 %
Entradas digitais

opto acopladas SleS2
padrdao NPN

Saidas a relé 3 contatos NA

2 A 220V por contato

Descri¢ao do produto

IRX Pro é a linha de inversores da AGEON ja
consolidados no mercado de climatizadores
evaporativos, ventiladores e exaustores.

A linha IRX foi expandida para IRX2 e MotorFix:

Versoes IRX2 MotorFix

Versdo padrao:  IRX2 IRX2 - MotorFix

Versao Pro: IRX2 - Pro  IRX2 - MotorFix Pro

Versao Max: IRX2 - Max IRX2 - MotorFix Max

Os inversores IRX2 podem ser fixados em pé ou em uma
parede interna do climatizador desde que circule vento.
Conta com saidas praticas para a passagem dos cabos,
nao sendo necessario a utilizacdo de passa cabo. Sua
tampa ndo necessita de parafusos e possui suporte para
fixacdo de abracadeiras anti-violacao.

Os inversores que possuem MotorFix sem seu nome,
indicam que eles sdo montaveis diretamente no motor.

As versoes padroes IRX2 e IRX2 - MotorFix ndo possuem
o relé para acionamento do swing e parametros
correlatos, tornando a programacao e montagem mais
faceis.

A versdo Pro do IRX2 ou MotorFix, possui funcdes de
temporizacdao da bomba d’agua e secagem automatica
do painel evaporativo, além do sensor de nivel, possui
botdo especifico para acionamento da exaustdo, dreno,
lampada germicida ou swing. Outro opcional é o sensor
de temperatura para controle automatico, um modo
extra de funcionamento do dreno, modo teste de
comunicagdo, entrada digital para sensor de nivel e
liga/desliga remoto.

A versao Max do IRX2 ou MotorFix, além das
funcionalidades da versao Pro, possui a capacidade de
funcionar em rede com outros inversores Max, todos
comandados através da IHM MultiCom e possuem
entrada STO — Safe Torque Off, onde o mddulo de
controle do inversor é desativado apds o desligamento
da entrada digital.

A utilizacdo do modelo Max junto com a IHM MultiCom
e 0 WebFi possibilita o controle remoto dos inversores
em rede através do www.arcsys.cloud

Para informacGes mais detalhadas, entre em contato
com a nossa equipe comercial.

Especifico para aplicacdo que necessita controle de
velocidade em motores para climatizadores, exaustores
e ventiladores, desde que o inversor seja refrigerado
pelo vento do equipamento.



Indicagao de falhas

Durante o funcionamento do inversor as sinalizagdes no
display relacionadas a erro podem estar nos seguintes
estados:

Mensagem Descrigao

Subtensao no circuito do
barramento de corrente continua

Sub durante rdy. Tensao insuficiente
para iniciar a operagdo do inversor.
Sobretens3do no circuito do

EO2

barramento de corrente continua.
Subtensao no circuito do

EO3 barramento de corrente continua
durante o funcionamento do motor.

EO4 Sobretemperatura.

Sobrecarga na fung¢do corrente x

E0S tempo (Ajustavel em P51).
E06 Sobrecorrente por Hardware. Ou
STO ativado — Safe Torque Off.
Falha de comunicagdo entre inversor
E08 ¢
e I[HM.
EO9 Uso incorreto do modo automatico.
Sobretemperatura no FastON de
E10 . ~
alimentacao.
E1l Sobretemperatura no NTC do motor.
E12 Falha no Hardware.

Contato Suporte

v Numero de telefone fixo/whatsapp: +55 (48)
3028-8878 / (48) 99996-0430;

v E-mail: suporte@ageon.com.br
Horario de atendimento:

v Segunda a quinta das 8h as 18h
v Sexta das 8h as 17h.

Conteudo da embalagem

> Inversor;
» IHM sobrepor / IHM embutir / IHM MultiCom’;
» Cabo de rede com comprimento de 5 metros?;

» Sensor NTC (-50 a 100 °C) de 1,5 m2.

Dependendo do cédigo solicitado, o inversor pode nio
acompanhar IHM ou acompanhar algum dos modelos
compativeis.

2pode acompanhar dependendo do cédigo solicitado.

IHM - Interface Homem Maquina

Os modelos de inversores IRX2, IRX2 - Pro, IRX2 - Max,
IRX2 - MotorFix, IRX2 - MotorFix Pro, IRX2 - MotorFix
Max podem ou ndao acompanhar IHM.

Caso acompanhe, o modelo pode ser de sobrepor ou de
embutir, dependendo do cddigo solicitado. A versdo
Max pode utilizar a IHM MultiCom onde permite que os
inversores trabalhem em rede, para mais informacgdes
consulte nossa equipe comercial ou o manual da
MultiCom.

Dimensdes Lateral/Frontal sobrepor

— e ——
@@m@m O
NN
x| Q__}/u E
Ty b= | | ¢
LY N
k" «
ROYQ
T | <--
27mm |, 94 mm |
le—>' ! >

Instalagao do sensor sobrepor

Especificacdes do sensor
|

*Opcional

Faixa de operagao:
15,0a 30,0 °C

gl Resolugao:
0,1°C
Sensor NTC:
NTC 10 K 25 °C 3 3435
@6,0 mm /L=15mm
Comprimento 1,5 m




Dimensodes Lateral/Frontal embutir
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144 mm

Dimensdes do recorte para embutir a IHM.

28,5 mm Recorte para embutir
138 mm

Dimensoes da Fixacao embutir

38 mm |

)
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63 mm
<

Inversor IRX2 — MotorFix Pro

Dimensodes - Frontal/Lateral

28,5 mm
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Esquema de ligagao elétrica

IHM IRX
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Alimentagao
220V 10 ou 20 50 - 60 Hz

1* Fusiveis: 2 A 250V | 5x20 mm;

BOMBA
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Entradas
digitais

S1 S2

GND|=

GNDI¢

.

.

Imagem ilustrativa da placa. A disposicao

dos componentes pode ser inexata.

2* Saida arelé: Capacidade maxima de 6 A 220 V individualmente, porém, o total das saidas a relé ndo podem exceder

6 A. Para utilizar a saida em sua totalidade deve-se trocar o fusivel;

S1 e S2: Entradas digitais, utilize chaves do tipo contato seco.



Tecla Nome Funcao
Navega entre os
parametros; incrementa
valores

Pressionado por 4 s
entra na edicao de
parametros; na edicao
de parametros alterna
exibicdo entre nome ou
valor de parametro;
Navega entre os
parametros; decrementa

valores

Incrementa

SET

Decrementa

Climatizar  Liga/desliga climatizacdo

Liga/desliga modo

Modo L.
automatico

Pressione para

Power ligar/desligar

Liga/desliga o
swing/lampada
germicida

Swing

Dreno Liga/desliga o dreno

Liga/desliga funcdo de

Exaustao ~
exaustao.

Liga/desliga a fungdo
Timer para desligar o
inversor, semelhante a
funcao sleep.

Apagado: fungao desligada
Aceso: fungao ativa
Piscando: aguardando uma
temporizagao

Funcao da tecla Modo

Para alterar entre modo manual e automatico vocé
deve pressionar a tecla “Modo”. Sendo que:

Timer

@0cocw@el O §

LEDs

Modo manual: Este modo é utilizado apenas para
controle manual, no caso o ajuste de velocidade é
realizado através das teclas A ou w.

Modo automatico: Neste modo, o ajuste de
velocidade é feito de acordo com o controle de

temperatura. Com o aparelho indicando a
temperatura no visor, utilize a tecla A ou w para
aumentar ou diminuir a temperatura desejada.

Chave de programacao

A IHM pode ser utilizada como uma chave de
programacao facilitando a configuracdo do inversor,
pois a IHM armazena os parametros configurados, e
com ela é possivel replicar essa configuracdo em outros
inversores da mesma aplicacdo e poténcia.

Para entrar em modo “chave de programacao”, quando
estiver aparecendo rdy no visor, vocé deve pressionar
as teclas “Climatizar + Modo” por 4s.

Durante o funcionamento no modo de programacao, as
sinalizacdes no display podem estar nos seguintes
estados:

Visor Descrigao

u ”

- Nenhum programa na meméria;

Oold Versdo IRX2;

DiF Software nao compativel com chave
de programagdo, nao é possivel
gravar;

Err Erro ao ler/gravar parametros.

Don Fazendo download - baixando

parametros da base para a IHM;

UpL Fazendo upload — Gravando os
parametros da IHM para a base;

05A /10A / | Significa que ja possui tabela de
20A parametros gravados na IHM;
XX Versao do software.

Observagao: Uma vez no modo chave de programagao,
a IHM ficard nesse estado mesmo que seja
desconectada da base, para sair do modo de chave de
programacao vocé deve pressionar as teclas “Climatizar
+ Modo” até mostrar rdy no visor. Neste modo, serd
possivel:



Tecla Fungdo 1) Pressione a tecla @ para ligar o motor,

aguarde o tempo configurado em P34 para
Baixar parametros da base para a molhar o painel evaporativo, o visor indicara
IHM. (Pressione por 4s); “Lip” (Limpeza) durante esse processo;

Mostrar a poténcia e a versdo do 2) Em seguida utilize as teclas A ou w para
software gravado na IHM. Ex. 20P = reduzir ou aumentar a velocidade do motor;
poténcia de 2 CV, 1 = versao 1 do 3)

' Para acionar as outras funcdes, pressione as
inversor;

teclas Swing, Dreno, Modo, Exaustdo, modo

automatico ou Timer conforme aplicagao.
Gravar a base com os valores
Q armazenados na IHM. 4) Para desligar pressione a tecla @, aguarde o
tempo de secagem da colmeia (P35), o visor
% indicara “Sec” (Secagem).

Entrar/SairNdo mO(':io chave de 5) Caso queira pular as etapas (Lip ou Sec)
programagdo (pressione por 4s); mantenha a tecla © pressionada por 4
segundos.
Modo teste de comunicacio 6) Consulte tabela de parametros para maiores
informacoes.

O inversor possui um modo de teste de comunicacao

entre base e IHM. Esse modo é util para que o instalador Acessando e alterando os pardmetros

possa verificar a robustez da sua instalagao do cabo 1) Quando rdy, mantenha a tecla “SET”
entre IHM e base, para evitar o E08. Ou seja, nesse pressionada durante 10 segundos e use A e
modo é possivel quantificar as perdas de pacotes dados.
Quanto menor a quantidade de perda, melhor serd a
comunicagdo. Para entrar/sair desse modo, pressione

“" 4
por 8 segundos a tecla “timer”. Neste modo, tem-se as SET ecomasteclas A e v altereo vanrNdo
seguintes indicacdes, para visualiza-las, pressione a par.ametro para 28 e desbloquear as alteragdes
tecla “Set”: do inversor;

W para navegar entre os parametros;

2) Quando o visor mostrar “P00”, clique na tecla

3) Basta clicar a tecla SET para acessar a tabela de

Total de perdas de pacotes de dados n
pardmetros novamente.

AbS e
absolutas desde o ultimo reset;

4 la “SET” a j
Percentual de perdas de pacotes de dados ) Use a tecla "SET” no parametro desejado e para

PEr Ve modificar, use dasteclas A e w .
desde o ultimo reset;
Perdas de pacotes de dados absolutas do >) Segurando  a  tecla SET pressionada
AO1 | | . . novamente por 4 segundos, volta-se ao modo
ultimo minuto; R . o
de uso, sem que os parametros de configuracdo
PO1 Percentual de perdas de pacotes de dados estejam disponiveis.
do ultimo minuto;
Zera as perdas de pacotes desde o ultimo
- reset (AbS e PEr). OBS: As perdas absolutas

e percentual do ultimo minuto (AO1 e PO1)
nao sao zeradas.

Neste parametro o usudrio programa a
tol | tolerancia (de 9 a 500) de perdas de pacote
do inversor para acusar o EO8. Padrao = 49.

Utilizando o inversor

Ao energizar, o inversor executa algumas rotinas de
autodiagnostico e se tudo estiver certo, o visor indicard
rdy (ready/pronto), que significa que o inversor estd
pronto para utilizagdo.
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Tabela de parametros

Parametro/descri¢do Escala .
PO0 Cddigo de acesso: 28: desbloqueia / 103 - reset de fabrica 0a999 0
Visualizacdo
P01 Frequéncia de saida (motor) (0a90) Hz =
P02 Tensdo no circuito intermediario (0a410) vDC -
P03 Corrente de saida (motor) (0 aiMax) A -
P04 Tensdo de saida (motor) (0a410)V -
PO5 Temperatura' (0 a TMAX) °C -
P06 Ultimas 4 falhas ocorridas E02 a E12 -
P11 Rampa de aceleragao (5a60) seg. 15
P12 Rampa de desaceleragdo (5a60) seg. 15
P20 Incremento de frequéncia “Multispeed” (1a15)Hz 1
P21 Memoriza a ultima frequéncia (Oou 1) 1
P23 Frequéncia minima (1aP24) Hz 5
P24 Frequéncia Mdxima (P23 2 90) Hz 60
P28 Funcdo do display (0 = Hz/ 1=%) (Oou1l) 0
P34 Retardo para molhar o painel evaporativo OFF ou (1 a 240) min. 5
P35 Retardo para secar o painel evaporativo OFF ou (1 a 240) min. 30
P36 Velocidade de secagem OFF ou (1 a90) Hz OFF
P37 Inverter sentido de giro ao secar (Oou1l) 0
P41 Compensacdo de Torque (0a9) 0
P42 Frequéncia nominal do motor (50 ou 60) Hz 60
P43 Frequéncia de chaveamento dos IGBTs (5, 10 ou 15) kHz 10
1/2Ccv OFFou(0.1a3.4)A 34
P51 Corrente de sobrecarga do motor 1Cv OFFou(0.1a5.2)A 52
2CV OFFou(0.12a9.5 A 95
P53 Auto-Reset (0,1 0u?2) 0
P54 Controle de tensao minima (Subtensao) 100 a 200 V 180
P73 Selecdo do Sentido de Giro (0 = Normal / 1 = Oposto) (Oou 1) 0
P81 Funcgdo do relé swing/lamp. (0,1 0u?2) 0
P82 Modo de funcionamento do relé do dreno (0,1,20u3) 0
P83 Tempo de escoamento com dreno ligado (1 a 240) min. 10
P84 Tempo de retardo do enchimento apds o dreno (1 a 240) min. 10
P85 Modo de funcionamento do sensor de nivel 4 (OFF, 1,2,3 0u4) OFF
P86 Tempo da bomba ligada (0=OFF ou 1a999) seg. 0
P87 Tempo da bomba desligada (0=OFF ou 1a999) seg. 0
P88 Exaustdo OFF, 0 ou (1 a 240) min. 0
P90 Tempo de retardo da lampada germicida (02 999) min. 10
P91 Tempo do relé swing/lamp. ligado (1 2999) min. 60
P92 Tempo do relé swing/lamp. desligado (0 a999) min. 180
P93 Entrada Digital S2 (0,1,20u3) 0
P94 Tempo de dreno automatico (1 a 360) Horas 360
P95 Visualizagao do tempo restante para ligar o dreno (1 a 360) Horas -
P96 Modo de operacao da bomba d’dgua (0,10u?2) 0
P97 Histerese (Diferencial) (0.1a+10) °C 2.0
P99 Visualizacdo da versao de Software (IHM e Inversor) -



n

(1) — Dependendo do modelo pode aparecer a temperatura ou “ - - - ".
(2) — O timer ciclico da bomba so funcionard se P86 e P87 # OFF e P86 = 2;
(3) — Os pardmetros P90, P91 e P92 so funcionardo se P81 = 2;

(4) — Se P85 = OFF: desabilita a entrada digital 1 (S1), relacionada ao funcionamento do sensor de nivel.

Descricao dos parametros

P00 — Codigo de acesso: Este parametro aceita trés valores de comandos. Para liberagdo da alteragao dos parametros,
coloque o valor 28 sempre que sair de rdy para P00. Caso isto ndo seja feito, os parametros poderdo ser apenas
visualizados.

Utilize 103 para reset de fabrica o qual além de carregar os valores de fabrica, também reseta o backup de frequéncia
de referéncia, estado do swing, tempo restante de dreno automatico, endereco de pareamento e rétulo web.

P01 — Frequéncia de saida (motor): Este parametro indica o valor em Hertz da frequéncia da tensdo aplicada ao
motor.

OBS: Este parametro é apenas para visualizacdo.

P02 — Tensdo no circuito intermedidrio: Este parametro indica a tensdo em Volts do barramento de corrente
continua. Se o inversor estiver em rdy e a tensdo for menor que P54, entdo sera mostrado “Sub”, indicando subtensdo
na rede, essa mensagem também pode aparecer no apods a retirada da alimentagao do inversor. Caso o motor esteja
acionado e ocorra uma subtensdo, entdo sera exibido “E03”, pois a subtensdo durante o funcionamento é
considerado um erro.

OBS: Este parametro é apenas para visualizacdo.

P03 — Corrente de saida (motor): Indica o valor RMS em amperes da corrente de saida do inversor para o motor.

OBS: Este parametro é apenas para visualizacao.

P04 — Tensao de saida (motor): Indica o valor de tensdo em volts que esta sendo aplicada ao motor.

OBS: Este parametro é apenas para visualizac¢ao.

P05 — Temperatura: Indica a temperatura nos IGBT’s do inversor. Caso a temperatura seja maior que 100 °C, o erro
“E04” serd mostrado.

OBS: Este parametro é apenas para visualizacdo.

P06 — Ultimas 4 falhas ocorridas: Indica qual foi a Ultima falha ocorrida no inversor. O capitulo “indicac3o de falhas”,
mostrado anteriormente, descreve as possiveis causas e solucdes.

OBS: Este parametro é apenas para visualizagdo.

P11 - Rampa de aceleracdo: Tempo em segundos para acelerar o motor linearmente de 0 Hz até a frequéncia nominal
programada em P42,

P12 — Rampa de desaceleracdao: Tempo em segundos para desacelerar o motor linearmente da frequéncia nominal
programada em P42 até 0 Hz.

P20 - Incremento de frequéncia “Multispeed”: Neste parametro o usuario determina a escala de incremento e
decremento de velocidade em Hz. Por exemplo: caso seja programado em 5, o comando de incremento e decremento
de velocidade efetuado pelo usudrio serd de 5 em 5 Hz.

P21 — Memoriza a ultima frequéncia: Define qual o valor de frequéncia serd aplicado no motor quando o inversor for
acionado, sendo que:

= Se P21 =0: afrequéncia inicial no motor sera igual a frequéncia minima em P23;
= Se P21 =1:afrequéncia inicial no motor sera igual a ultima frequéncia utilizada antes de desligar o inversor.

P23 — Frequéncia minima: Determina o menor valor de frequéncia ajustavel durante o uso do inversor. Quando o
motor estiver ligado, a frequéncia aplicada a ele nunca serd menor que P23.
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P24 - Frequéncia maxima: Determina o maior valor de frequéncia ajustavel durante o uso do inversor. Quando o
motor estiver ligado, a frequéncia aplicada a ele nunca serd maior que P24.

P28 — Funcdao do display: Este parametro comanda a referéncia de velocidade mostrada no visor durante o
funcionamento do motor, sendo que:

= Se P28 = 0: valor mostrado no visor sera em Hertz;

= Se P28= 1: o valor mostrado no visor serd em porcentagem baseado nos valores minimos e maximos de
funcionamento (P23 e P24). Por exemplo: se P24 = 50, quando o motor estiver girando a 50 Hz, o visor ira
mostrar 100.

P34 — Tempo de retardo para molhar o painel evaporativo: Define o tempo de espera ao ligar o sistema, para o
painel evaporativo ser molhado. A bomba pode acionar (dependendo da programacao) e o motor sé ird ligar apds o
término do retardo, mesmo com o timer ciclico ligado. Para desativar essa fun¢do basta coloca-la em “OFF”.

P35 — Tempo de retardo para secar o painel evaporativo: Define o tempo de espera ao desligar o sistema para secar
o painel evaporativo. Durante este tempo o motor continuara girando, e sé ird parar quando o sistema desligar.

P36 — Velocidade de secagem: O valor programado neste parametro ird comandar a velocidade do motor em Hz
durante a secagem da colmeia, no tempo programado em P35. Para desativar essa funcdo e fazer o motor girar na
ultima velocidade programada, coloque em “OFF”.

P37 — Inverter sentido de giro ao secar: Este parametro define o sentido de giro do motor durante a secagem da
colmeia. Sendo que caso seja colocado em “0”, serd mantido o mesmo sentido do funcionamento normal. Caso seja
programado em “1”, o sentido do motor ird inverter.

P41 — Compensacdo de torque: O valor deste parametro acrescenta um aumento de tensdo inicial na partida do
motor, configuravel de 0 a 9. O ajuste ideal de P41 é o menor valor que proporciona uma boa partida no motor com
base na carga aplicada. E recomendado que n3o seja programado valores acima desnecessarios, pois ira elevar a
corrente de partida.

P42 - Frequéncia nominal do motor: O valor aplicado neste parametro deve ser o da frequéncia nominal do motor
utilizado, este valor pode ser encontrado nas especificacdes na placa acoplada no motor. Este valor define a curva
tensdo x frequéncia (VxF) que serd aplicada no acionamento do motor.

P43 - Frequéncia de chaveamento dos IGBTSs: Este parametro define a frequéncia de chaveamento do circuito que
gera a tensao aplicada ao motor, sendo selecionado entre 5, 10 e 15 kHz. As caracteristicas de cada frequéncia sdo as
seguintes:

= 5 kHz: 0o motor ird produzir um alto ruido, mas a temperatura de operacdo serd mais baixa;
= 10 kHz: o motor ird produzir menos ruido que em 5 kHz, mas a temperatura de operacdo sera mais alta;
= 15 kHz: o ruido do motor sera quase nulo, mas os IGBTs irdo aquecer consideravelmente.

P51 — Corrente de sobrecarga do motor: O valor definido neste parametro ird comandar a corrente maxima de
referéncia no motor (cada motor possui uma faixa de corrente diferente), para o visor mostrar o erro “E5”. Para
desativar essa funcdo, basta colocar o parametro em “OFF”.

P53 — Auto-Reset: Este parametro define o comportamento do inversor em caso de falha, sendo que:

= Se P53 =0, o visor ird mostrar o erro por tempo ilimitado, aguardando o usuario efetuar alguma acao;

= Se P53 =1, o visor ird mostrar a falha por 1min e depois ird efetuar o reset, retornando em modo de espera
do acionamento (rdy);

= Se P53 =2, ovisorira mostrar a falha por 1min e depois ird efetuar o reset, retornando ao modo de operacao
anterior. Caso a falha ocorra 3 vezes seguidas num intervalo de 3 minutos entre elas, serd efetuado mais um
reset, mas dessa vez em modo de espera (rdy).

P54 — Controle de tensao minima: Este parametro define o valor de tensdao (Vac) minima de operagdo, geralmente
este parametro é reduzido caso o inversor esteja numa regido que a rede de alimentagao é muito instavel.

P73 — Selecdo do sentido de giro: O sentido de giro pode ser alterado pela mudanga de qualquer par de fases na
conexdo do motor. Este parametro define o sentido de giro do motor para caso ndo seja possivel efetuar as altera¢des
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através das conexdes fisicas. Sendo que se P73 = 0 sera mantido o sentido do giro e P73 = 1 o sentido de giro ira
inverter.

P81 — Funcdo do relé swing/lamp.: Define o funcionamento do relé, sendo que:

= Se P81=0,orelé é desabilitado;

= SeP81=1,oreléseradprogramado para uso de swing, sendo possivel aciona-lo pelo botdo na IHM ou controle
remoto;

= Se P81 =2, o relé sera programado para uso de lampada germicida, tendo o seu funcionamento comandado
pelos parametros de tempo em P90, P91 e P92.

P82 — Modo de funcionamento do relé dreno: Este parametro determina o funcionamento do dreno, sendo que:

= Se P82 =0, odreno é desabilitado;

= Se P82 =1, o0dreno é ativado somente pelo comando na IHM ou controle remoto;

= SeP82=2,odreno éefetuado ao desligar o inversor, ou seja, em paralelo com a rotina de secagem da colmeia;
= Se P82 =3, odreno é feito de maneira automatica através do tempo programado no parametro P94.

P83 — Tempo de escoamento com o dreno ligado: este parametro define o tempo que a funcdo dreno permanecera
ativa quando for acionada.

P84 — Tempo de retardo do enchimento apds dreno: define o tempo, apds o dreno, para o enchimento do
reservatadrio.

P85 — Modo de funcionamento do sensor de nivel: Este parametro define o modo de funcionamento do sensor de
nivel de agua, seleciondvel entre os valores:

= OFF =sensor desligado;

= 1 =nF: Inversor entende que ao receber sinal na S1, a bomba estd com dgua. Na auséncia de sinal, estd sem
agua;

= 2 =nA: Inversor entende que ao receber sinal da S1, a bomba esta sem agua. Na auséncia de sinal, estda com
agua;

= 3 =nF Alarme: Inversor entende que ao receber sinal na S1, a bomba estd com dgua. Na auséncia de sinal,
estd sem agua, acionando o alarme;

= 4 =nA Alarme: Inversor entende que ao receber sinal da S1, a bomba esta sem agua, acionando o alarme. Na
auséncia de sinal, estd com agua.

O sensor de nivel serve para evitar com que a bomba d’agua seja acionada caso o reservatdrio esteja seco.
OBS: A histerese do sensor de nivel é fixa em 5 segundos.

P86 — Tempo da bomba ligada: Define o tempo que a bomba permaneceri ligada.

OBS: Este parametro sé ira funcionar caso P86 e P87 forem diferentes de zero e se P96 = 2.

P87 — Tempo da bomba desligada: Define o tempo que a bomba permanecera desligada.

OBS: Este parametro sé ird funcionar caso P86 e P87 forem diferentes de zero e se P96 = 2.

P88 — Exaustdo: Define o modo de funcionamento da exaustdo. A exaustdo é utilizada para renovar o ar no ambiente,
com a inversao do sentido de giro do motor, sendo que:

= Se P88 = OFF, o modo exaustdo ndo ird funcionar de maneira alguma;

= Se P88 =0, 0 modo exaustdo é acionado e desacionado somente pela IHM ou controle remoto;

= Se P88 =1a 240, 0 modo exaustdo é acionado pela IHM ou controle remoto e é desacionado ao final do tempo
programado neste parametro. Por exemplo: se o valor neste parametro for 30, o usuario ird acionar o modo
exaustdo manualmente e o mesmo ficara ativo por 30 minutos, apés os 30 minutos o inversor
automaticamente ira sair do modo exaustao.

P90 — Tempo de retardo da lampada germicida: Este parametro determina o tempo de espera inicial para o
funcionamento do relé do swing/lampada germicida se o mesmo estiver programado para funcionar como lampada
germicida (P81 =2).
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P91 — Tempo do relé swing/ldmp: Este pardmetro determina o tempo em que o do swing/ldampada germicida ficara
ligado se o mesmo estiver programado para funcionar como lampada germicida (P81 = 2).

P92 — Tempo do relé swing/lamp desligado: Este pardmetro determina o tempo em que o relé 2 ficara desligado se
0 mesmo estiver programado para funcionar como lampada germicida (P81 = 2).

P93 — Entrada Digital S2: Este parametro determina a configuracdo da entrada digital S2 quando hd a necessidade de
uma chave externa para ligar e desligar o inversor, sendo que:

= Se P93 =0, a entrada digital S2 é desabilitada;

= Se P93 =1, a entrada fica configuravel como normalmente aberta (nA), ou seja, ird ligar/desligar o inversor
guando for detectado um contato fechado;

= Se P93 =2, a entrada fica configuravel como normalmente fechada (nF), ou seja, ird ligar/desligar o inversor
guando for detectado um contato aberto;

= Se P93 = 3, a entrada fica configurdvel como normalmente aberta (nA), ou seja, quando for detectado o
contato fechado, ird ligar o inversor no modo “Forgar Exaustdao”.

Este modo exibe a mensagem na “S2” na IHM, liga a bomba d’agua e aciona o ventilador no modo exaustor e na
frequéncia maxima. Ignora qualquer comando da IHM, parametrizacdo para desligar e ndo monitor mais as protecées
€ erros.

ATENCAO

O modo “Forgar Exaustao - P93 = 3” permite partir o motor na fungdo exaustdao mesmo durante a atuagdo de qualquer
erro e deixa de respeitar as protecdes do equipamento e do motor. Esta funcdo deve somente ser utilizada quando
for mais importante fazer a exaustdo do que ter a protecdo do equipamento.

O uso desta fungao pode causar danos irreparaveis ao produto e ou ao motor.

P94 — Tempo do dreno Automatico (Relé 3): Este parametro define o tempo que a fungdo dreno permanecera
desligada (se P82=3). Quando o dreno for acionado, permanecera ligada pelo tempo programado em P83. Atente-se
as seguintes observagoes:

= Em caso de queda de energia, o inversor ird manter a contagem de tempo programada, ou seja, ndo sera
perdido o tempo que foi transcorrido;

= O parametro P95 é utilizado para visualizar o tempo restante para o acionamento do dreno;

= Se P82 =3, afunc¢do dreno pode ser acionada a qualquer momento pela IHM ou controle remoto.

P95 — Visualizacdao do tempo restante para ligar o dreno: Este parametro é utilizado apenas para visualizacdo do
tempo restante para o acionamento do dreno.

P96 - Modo de operacdo da bomba d’agua: Este parametro determina o modo de funcionamento da bomba d’agua,
sendo que:

= Se P96 =0, a bomba serd comandada manualmente pela IHM e controle remoto;
= Se P96 =1, abomba ird funcionar no modo automatico conforme o valor em P97;
= Se P96 =2, abomba ird ligar e desligar conforme os tempos determinados nos parametros P86 e P87.

P97 — Histerese (Diferencial): Este parametro define a diferenca de temperatura entre liga e desliga do relé da bomba,
para caso o inversor esteja em modo automatico (por setpoint de temperatura) e se P96 = 1.

Por exemplo: caso o inversor seja configurado com setpoint =30 °C e P97 =5 °C, o relé é acionado até a temperatura
atingir 30 °C. Quando entdo ele desliga e s6 volta a ligar quando temperatura atingir 35 °C (5 °C + 30 °C).

P99 — Visualizacdo da versdo do Software (IHM e Inversor): Parametro de visualizacdo da versdo do inversor e da
IHM. Ao entrar no parametro, pode navegar usando seta para cima. B“xx” é a versdo da base e i“xx” é a versao da
IHM. Idealmente as duas versdes devem ser iguais.

Termo de garantia

A AGEON assegura aos proprietarios/consumidores do produto, garantia contra qualquer defeito de material ou
fabricacdo conforme o link: http://www.ageon.com.br/contato/garantia
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